
 
 
  

 

 

Le système étant décrit de façon 

schématique : 

Paramétrer 

Calculer les vitesses de A, B, P dans 

leur mouvement par rapport à 0 

Calculer l’accélération de B et C dans 

leur mouvement par rapport à 0 

 



 
 
  



 
 
  

 


